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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot i zakres opracowania
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych rozbidrkowych dwoch budynkow mieszkalnych oraz budynku
gospodarczego z pomieszczeniami sanitarnymi
1.2 Zakres robét objetych ST
specyfikacjami technicznymi (ST).
W sktad robot wehodza ;
. roboty przygotowawcze,
. roboty rozbiorkowe,
. roboty ziemne,
. roboty transportowe,
1.3 Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do wykonywania robot Wykonawca winien zapozna¢ si¢ z dokumentacja techniczna oraz ze Specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlanych.
1.4 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych.
Przez roboty towarzyszace i tymczasowe nalezy rozumie¢ :
. wykonanie zadaszen i zabezpieczen ;
. wykonanie wygrodzenia placu budowy ;
. znaki ostrzegawcze ;
3 wykonanie dojs¢ i dojazdow do placu budowy ;
. o$wietlenie terenu budowy ;
. zabezpieczenie terenu przed dostgpem osob trzecich.

1.5 Informacja o terenie budowy

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej, przekaze dziennik budowy

oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanego mu mienia do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone elementy

Wykonawca odtworzy na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis, czg$¢ graficznag, i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym

podziat na dokumentacj¢ projektowa:

- dostarczong przez Zamawiajacego,

- sporzadzong przez Wykonawcg.

1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa oraz ST wraz z dodatkowymi dokumentami przekazanymi Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a

wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznoéci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,

ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielko$ci liczbowe wymiarow sa wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowsa i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu

tolerancji. Cechy materialéw i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga

przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i maja wptyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu

budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

‘Wykonawca dostarczy, zinstaluje i bedzie utrzymywaé tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegaweze, dozorcow, wszelkie inne Srodki niezbedne

do ochrony robét, wygody spolecznoécii innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
c) mozliwo$cia powstania pozaru.
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Wykonawca zapewni we wlasnym zakresie usunigcie z terenu budowy powstatych odpady z rozbidrki lub podzleci wykonanie tych robot specjalistycznemu
przedsigbiorstwu, ktore dysponuje sktadowiskiem na odpady. Koszt zwigzany z wywozem i utylizacja odpadéw ponosi Inwestor.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonaweca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie gruntu, materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska
on wszelkie niezb¢dne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu

budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawg wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higi pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbacé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich

wymagan sanitarnych. W szczegolnosci dotyczy to rozbiorki pokrycia dachu z ptyt azbestowo-cementowych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie. Wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie
umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401).
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.
1.5.12. Zaplecze na potrzeby wykonawcy
Przedmiotowy zakres robot obejmuje termomodernizacj¢ $cian wraz z kolorystyka elewacji. Wobec powyzszego Wykonawca robot zabezpieczy zaplecze na swoje
potrzeby w ramach przekazanego placu budowy.
Wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza budowy nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.
1.5.13. Warunki dotyczace organizacji ruchu.
W przypadku wystapienia konieczno$ci zajgcia pasa chodnika wynikajacej z przyjetej technologii wykonania robot Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie projekt
organizacji ruchu wraz ze wszystkimi uzgodnieniami. Oplaty zwiazane z zajgciem pasa chodnika nie obcigzaja Zamawiajacego.
1.5.14. Ogrodzenie.
Wykonawca wygrodzi bezposredni plac budowy (miejsce sktadowania materialow). Wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.
1.5.15. Zabezpieczenie chodnika i jezdni
W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia istniejacego chodnika lub terenu zieleni Wykonawca robot przywroci chodnik i teren zieleni do stanu pierwotnego. Wszelkie
koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglgdnione w cenie umowne;j.
1.5.16 Czas i uwarunkowania realizacji.
Przy realizacji niniejszego przedsigwzigcia przyjeto, ze realizacja nastgpowac bedzie z zachowaniem jak najwigkszych rownomiernosci przebiegu zasadniczych robot.
Ze wzgledu na technologi¢ realizacji prac przyj¢to metodg pracy rownomierne;j.
Wielko$¢ cyklu realizacji ustalono na podstawie iloéci r-g dla poszczegdlnych rodzajow robét oraz przyjetego zatrudnienia.
W niniejszym opracowaniu zatozono, ze brygada wykonujaca roboty sktada¢ si¢ bedzie z roznych zawodow i kwalifikacji, wykonujacych wielokrotnie powtarzajacy si¢
zlozony proces jednego typu lub jednorodny.
1.6 Nazwy i kody robét budowlanych.
Dziat robét - 45
Grupa robot - 45.1, 45.2, 45.4, 45.5
Klasa robot - 45.12, 45.25, 45.45, 45.50
1.7 OKreslenia podstawowe.
Tlekro¢ w ST jest mowa o:
. Obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowlg stanowiaca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt malej architektury;

. Budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod
budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

. Budowli - nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem malej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe,
mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwiazane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle
ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
Sciekow, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu,
budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czgsci budowlane urzadzen technicznych (kottéw, piecow przemystowych i innych urzadzen) oraz
fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzglgdem technicznym czgsci przedmiotow sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowa.

. Obiekcie malej architektury - nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

¢) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
. Tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
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przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci
technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiodrki, a takze obiekt
budowlany nie polaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony
sprzedazy ulicznej i wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne,
urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty kontenerowe.

. Budowie - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowg, rozbudowe, nadbudowe obiektu
budowlanego.

. Robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takie prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu
budowlanego.

. Remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu
pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji.

. Urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania

obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy,
ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

. Terenie budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia
zaplecza budowy.
. Prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wiasnosci, uzytkowania

wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowiazaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.

. Pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robot
budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.
. Dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z  zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty

odbiorow czgsciowych i koficowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazk¢ obmiarow, a w przypadku
realizacji obiektow metoda montazu - takze dziennik montazu.

. Dokumentacji powykonawczej - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
. Terenie zamknietym - nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktorym mowa w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bgdacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych podlegtych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw
Wewnetrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw Zagranicznych,
b)  bezposredniego wydobywania kopaliny ze zloza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego.
. Aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.
. Wiasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego.
. Wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodno$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania,
zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do
stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowiacym integralng cato$¢ uzytkowa.

. Organie samorzadu zawodowego - nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych
architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pézn. zm.).

. Obszarze oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych,
wprowadzajgcych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

. Oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwotg naleznosci wnoszong przez zobowiazanego za okreslone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez
wiasciwy organ.

. Drodze tymczasowej (montazowej) - nalezy przez to rozumie¢ drogg specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty
budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do usunigcia po ich zakoficzeniu.

. Dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

. Kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg robot, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budoweg.

. Rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania

przez Wykonawcg obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane
przez Zamawiajacego, niezbgdne do przeprowadzania niezbgdnych badan i prob zwigzanych z ocena jakosci stosowanych wyrobéw budowlanych oraz
rodzajow prowadzonych robot.

. Materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rézne tworzywa i wyroby niezbgdne do wykonania robot,
zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
. Odpowiedniej zgodno$ci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robét dopuszezalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty

okreslone -z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
. Poleceniu Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

. Projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobg prawna lub fizyczng bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

. Rekultywacji - nalezy przez to rozumieé¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie
realizacji budowy lub robot budowlanych.

. Przedmiarze robét - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z
obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

. Czesci obiektu lub etapie wykonania - nalezy przez to rozumieé¢ czg$¢ obiektu budowlanego zdolng do spetiania przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

. Ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i szczegotowych specyfikacjach

technicznych.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegbtowe informacje dotyczace, zamawiania lub wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych
w ST w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodla spelniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Specyfikacjach
Technicznych (ST).

Wszystkie materialy stosowane do wykonywania przedmiotu umowy powinny posiada¢:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobata Techniczng lub z PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzona do zbioru norm polskich,

2.2. Pozyskiwanie masowych materialéw pochodzenia miejscowego
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wiaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji ztoza.

Wykonawca przedstawi dokumentacjg zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zloza.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialdow do robot, chyba ze
postanowienia ogdlne lub szczegotowe warunkow umowy stanowig inaczej.

Humus i nadklad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy b¢da wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaplaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow materialow do wykonywania poszczegdlnych elementow robot
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

Przyjecie materialow i wyrobow na budowe powinno by¢ potwierdzane wpisem do dziennika budowy.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jako$ci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprze¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ poézniej zmieniany bez jego
zgody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigZen na osie mogg byé dopuszczone przez wiasciwy zarzad
drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub
przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawcg na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot bgda wykonywane przez Wykonawceg nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym
przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, ST.
Program zapewnienia jakos$ci (PZJ) winien zawierac:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢
prowadzenie badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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- sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel,
laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatlow oraz robot.
Wykonawca bgdzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$ci sa okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres§lone, Inspektor nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Inspektor nadzoru bgdzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynac¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan laboratoryjnych materiatéw i robot ponosi Wykonawca.
6.3. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:
1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat

technicznych oraz wlasciwych przepisdéw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),
2. posiadaja deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

* Polska Norma lub

* aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja

wymogi ST.

3. znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.4. Dokumenty budowy

[1] Dziennik rozbiérki

Dziennik rozbiorki jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika rozbiorki zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.
Zapisy w dzienniku rozbiorki beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do dziennika rozbiorki protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora
nadzoru.
Do dziennika rozbiorki nalezy wpisywa¢ w szczegdlno$ci:
» datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,
 datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,
* terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegélnych elementéw robot,
» przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
 daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
» zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,
* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
+ stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
» dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem kto je przeprowadzat,
* wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,
» inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnieni do wydawania
polecen Wykonawcy robot.
1. [2] Ksiazka obmiaréw
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig
sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w ST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

[4]Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

2) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

[S] Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zZyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed
tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Bigdne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia
wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci robét i materialow

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te

lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$snym wymaganiom ST. Bgdzie utrzymywac to wyposazenie, zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji

ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego

postgpu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie

przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czeSciowy

Odbidr czgéciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru

czg$ciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do

zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakoficzenia robot i przyjgcia

dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich

oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw
czg$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w poszczegdlnych elementach konstrukeyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja

projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja

oceni pomniejszona warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi,

szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem zapewnienia jakosci (PZJ),

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci
(P2)),

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaCzy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi

ich wykonanie.

Sk w

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Dla robot wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
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Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okre$lone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczaltowe robot bgda obejmowac:
* robocizng bezposrednia wraz z narzutami,
* warto$¢ zuzytych materialtéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
* warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
» koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
+ podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku VAT.
9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
9.2.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostar-
czeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcjg¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obceych.
9.2.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet,
(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
9.2.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdoéw, przejazdoéw i organizacji ruchu ponosi Zamawiajacy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2000 r. Nr 106 p6z. 1126, Nr 109 p6z. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 5 pdz. 42, Nr 100 pdz. 1085,
Nr 110 péz. 1190, Nr 115 pdz. 1229, Nr 129 péz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 pdz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 poz. 718).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z pdzniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003
r. Nr 48 poz. 401).

str. 8




| B-1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH |

[ Grupa robot - 45.4 |

[ Klasa robot - 45.45 |

[ Kategoria robot - Roboty rozbiorkowe kod CPV 45453000-7 |

Przedmiot opracowania
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t rozbidrkowych .

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza:
. rozbiorka papy,
. rozbidrka obrobek blacharskich,
rozbiodrka stropow,
rozbidrka $cian,
rozbiorki posadzek i,
rozbiorka konstrukcji zelbetowych,
rozbiérka fundamentow,
pozostalych robot rozbiorkowych i wykuwajacych
wywo0z materialu z rozbiorki.
Uporzadkowanie terenu po robotach rozbiérkowych,

1. MATERIALY
nie dotyczy

2. SPRZET

2.1 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzgdzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatow i wykonywanych robot oraz bgda
przyjazne dla $rodowiska.

3. TRANSPORT
Samochody skrzyniowe i samowytadowcze o nosnosci 5 —10 t.

4. WYKONANIE ROBOT

Teren na ktérym dokonywana bedzie rozbiorka budynku jest terenem wygrodzonym dla oséb zewngtrznych, ale otwartym dla mieszkancéw internatu.
Dlatego przed rozpoczgciem robot rozbiérkowych nalezy wydzieli¢ teren prowadzenia robot za pomoca statego tymczasowego ogrodzenia (wysokos$¢ min.
2,0 m) w sposéb uniemozliwiajacy przypadkowe wtargnigcie osob postronnych na teren prac. Ogrodzenie ustawic

w odlegtosci 6,0 m od $cian frontowej. Odlegtos¢ od $cian szczytowych odpowiednio 10m i 16m. W ogrodzeniu nalezy wykona¢ bram¢ wjazdowa szer.
min. 6.0m.

Przy wejéciu na teren rozbiorki nalezy wywiesi¢ tablice informacyjng oraz tablice ostrzegawcza UWAGA - TEREN ROZBIORKI.

Przed przystapieniem do rozbiorki przedmiotowego budynku nalezy sprawdzi¢ czy zostat odlaczony od sieci energetycznej, wodociagowej i kanalizacyjnej,
gazowej oraz cieplowniczej.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

Kontrola jako$ci robdt wykonania robét rozbiorkowych i wykuwajacych polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z dokumentacja projektowa oraz podanymi powyzej
wymaganiami.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostki przedmiarowania nalezy przyja¢ wg. KNR-u dla poszczegdlnych robot rozbidrkowych lub wykuwajacych.
6.2. Zasada obmiaru

Zasady przedmiarowania nalezy przyja¢ wg. KNR-u dla poszczegdlnych robot rozbiorkowych lub wykuwajacych.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne" pkt 8.

7.1. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa i ST

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz pisemnymi poleceniami Inspektora nadzoru.

7.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

7.2.1. Dokumenty i dane

Podstawa odbioru robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu sg:

- pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
- inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robot.

7.2.2. Zakres robot

Zakres robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu okreslaja pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru lub inne potwierdzone przez niego dokumenty.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Roboty rozbiorkowe
Cena jednostkowa obejmuje :

. zapewnienie niezbednych czynnikéw produkeji,

. wykonanie robot podstawowych oraz robot i czynno$ci pomocniczych,

. oczyszczenie stanowisk pracy,

. wyniesienie materiatu z rozbiorki w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

B-2 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH |
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[ Grupa robot - 45.2 |

[Klasa robot - 45.25 |

Kategoria robot - Rusztowania montaz kod CPV 45262120-8
Rusztowania demontaz kod CPV 45262110-5

Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania sg warunki techniczne wykonywania i odbioru rusztowan zewngtrznych

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza:
. ustawienia i rozbiorki rusztowan zewngtrznych

1. MATERIALY
1.1 Materialy do rusztowan stalowych
Do montazu rurowych rusztowan budowlanych stosuje si¢ rury stalowe czarne (odpowiadajace normie PN-64/H-74200 o typowych dtugosciach 1,8;2,7; 3,6 i
5,4 m. Srednica zewnetrzna wszystKich rur wynosi 48 mm, grubo$¢ $cianki 3,5 mm, ciezar 1 m rury ok. 3,85 kG.
Rozr6zniamy dwa rodzaje rur, a mianowicie:

1)  rury zgrzewane (ze szwem),

2)  rury ciagnione (bez szwu).
Elementy rurowe ciggnione (bez szwu) mozna stosowaé¢ do wszystkich czgsci konstrukcji rusztowan (stojaki, podtuznice, porgcze, poprzecznice itp.). Rury
zgrzewane (ze szwem) mozna stosowa tylko na stojaki do rusztowan nie przekraczajacych 20 m wysokosci przy obciazeniu do 150 kG/m? oraz do montazu
dwu ostatnich poziomoéw w innych rusztowaniach.
W celu utatwienia szybkiego rozrézniania rur nalezy rury ciagnione (bez szwu) oznacza¢ w odlegtosci 50 cm od kazdego konca farba olejng dwiema zottymi
obwodkami szeroko$ci 5 cm, z odstgpem 10 cm migdzy nimi.
Rury nieznacznie uszkodzone mozna stosowac tylko na porgcze zabezpieczajace, umieszczane na wysokosci 60 cm ponad pomostem roboczym. Prostowanie
lub poprawianie rur jest niedopuszczalne. W celu tatwiejszego odrdznienia uszkodzonych rur nalezy znaczy¢ je na srodku czerwong obwodka szerokoéci 10cm.
Aby zabezpieczy¢ rury przed korozja, nalezy malowac je lakierem asfaltowym z domieszka proszku karborundowego — w celu zmniejszenia niebezpieczenstwa
§lizgania si¢ ztacz. Do taczenia rur, ktore sa wzgledem siebie prostopadte, nalezy stosowac zlacza stalowe krzyzowe z nakretka szeSciokatng lub kulista. Do
laczenia rur, ktore nie sa do siebie prostopadte, powinno si¢ stosowac zlgcza stalowe obrotowe z nakretka szesciokatna lub kulista. Do wspotosiowego faczenia
rur nalezy stosowac ztacza stalowe wzdluzne z nakregtka sze$ciokatng lub kulista.
Do oparcia dolnych czgsci stojakéw powinny by¢ stosowane podstawki oporowe, ztozone z plytki stalowej i przyspawanego trzpienia.

2. SPRZET
Rusztowania ramowe przys$cienne RR - 1/30 wys.do 16 m

3. TRANSPORT

3.1 Transport materialow:

Do transportu materialow stosowac nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu:
-samochdd dostawczy o tadownosci 5 - 10 ton.

4. WYKONANIE ROBOT
Montaz i demontaz rusztowania powinien by¢ wykonywany przez osoby przeszkolone w zakresie montazu i demontazu rusztowan.
Montaz rusztowan
Montaz rusztowania powinien by¢ zgodny z PN-65/B-50505 i Warunkami Technicznymi Montaz powinien by¢ przeprowadzony pod nadzorem os6b upowaznionych do
kierowania robotami budowlano-montazowymi. Sa dwa rodzaje rusztowan: niskie do 20 m i wysokie do 40 . Przy poziomej siatce konstrukcyjnej rusztowania dla
rusztowan przy$ciennych rozstaw stojakow w zalezno$ci od wielko$ci obciazenia przewidzianego PN-70/B-50500 zestawiono w tabeli. Dopuszcza si¢ inny rozstaw
podtuzny i poprzeczny stojakow w zaleznosci t*d potrzeb budowy, pod warunkiem nie przekroczenia maksymalnego rozstawu podtuznego podanego w tabeli oraz
zachowania minimalnego rozstawu poprzecznego:
. 1,05 dla rusztowan typu lekkiego,
. 1,35 dla rusztowan typu ci¢zkiego.
Dla rusztowan konstrukcyjnych rozstaw stojakow rusztowania
nie powinien przekraczac :
3 2,50 m w kierunku podtuznym,
. 2,00 m w kierunku poprzecznym;
Przy pionowej siatce rusztowania wysoko$¢ kazdej kondygnacji rusztowania powinna wynosi¢ 2,00 m, liczac od wierzchu pomostu az do
wierzchu pomostu nastgpnej kondygnacji.

Rozstaw stojakéw w zalezno$ci od obciazenia rusztowania

Typ rusztowania i zakres obciazen Maksymalny rozstaw stojakow

w kierunkach:

podtuznym, m poprzecznym, m
Lekki (100-150 kG/m?) 2550 1,05-1,35
Cigzki (200-400 kG/m?) 2,00 1,35

Dopuszcza si¢ stosowanie mniejszych wysokosci kondygnacji rusztowania, jednak nie mniej niz 1,80 m.
Na przygotowanym podtozu nalezy utozy¢ podktady prostopadle do $ciany budowli w sposob zapewniajacy docisk cata dolng ptaszczyzng podktadu do
powierzchni podtoza. Na podktadzie nalezy ustawi¢ podstawki oporowe. Podloze gruntowe powinno mie¢ nosnosé¢ > 1,0 kG/cm®.
Przy montazu pierwszej kondygnacji rusztowania kolejno$é czynnosci powinna by¢ nastgpujaca:
W pierwszej kondygnacji rusztowania nalezy na stojaki stosowac¢ rury o dtugosci 3,6 i 5,4 m na zmiang tak, aby na kazdym podktadzie ustawi¢ jedna rur¢ dlugosci
3,6 m i jedna dlugosci 5,4 m. Przy ustawianiu nastepnego sasiedniego stojaka nalezy uklad rur odwréci¢ tak, aby rzad zewnetrznych stojakow zawieral kolejno
rury o dtugosci 3,6 m; 5,4 m; 3,6 m itd. Rozstaw osiowy stojakow powinien wynosic¢ :

— w kierunku podtuznym rusztowania 2,0 m,

— w kierunku poprzecznym rusztowania 1,35 m.
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Na podtuznice nalezy stosowac¢ rury dtugosci 5,4 i 3,6 m. Podtuznice nalezy mocowac do stojakéw po ich stronie we wngtrznej za pomoca ztacz krzyzowych —

bezposrednio pod poprzecznicami.

Na poprzecznice powinny by¢ stosowane rury o dlugosci 1,8 m.

Mocuje si¢ je do stojakow za pomoca ztacz krzyzowych bez-;.  posrednio nad dtuzycami. Poprzecznice nalezy montowac¢ na wysokosci 0,60-r-0,90 m liczac od

podstawki oporowej do osi poprzecznicy.

Szerokos§¢ pomostu nie powinna by¢ mniejsza niz 1 m. Pomosty robocze moga by¢ uktadane na calej wysoko$ci rusztowania lub na czg¢$ci wysokoscei, zaleznie od

ustaleni instrukcji dla danego typu rusztowania lub dokumentacji technicznej. Kazda konstrukcja rusztowania powinna mie¢ minimum dwa pomosty robocze.

Najwyzszy pomost rusztowania nie moze by¢ usytuowany nizej niz 1,80 m, liczac od najwyzszego miejsca pracy do poziomu pomostu.

Pomosty robocze i zabezpieczajace powinny by¢ zamknigte porgczami gldwnymi i posrednimi z rur mocowanych ztaczami krzyzowymi do stojakow. Pierwsza

porgcz powinna by¢ mocowana na wysoko$ci 0,60 m, druga za$ na wysokosci 1,1 m od poziomu pomostu roboczego.

Majac na uwadze dopuszczalne obcigzenie stojakow, nalezy przyjmowac utozenie pomostow na rusztowaniu w nastgpujacych ilosciach:

— na rusztowaniu niskim — wszystkie kondygnacje rusztowania,

— na rusztowaniu wysokim — do 30 m wysokos$ci — 10 kondygnacji rusztowania, od 30 do 40 m wysokosci — 6 kondygnacji rusztowania.

Montaz pozostatych kondygnacji rusztowania przeprowadza si¢ podobnie jak pierwszej kondygnacji, jednak z nastgpujacymi zmianami:

a) stojaki nalezy sktada¢ z rur o dtugosci 5,4 m; w ostatniej (najwyzszej) kondygnacji powinny by¢ rury o réznej dugosci, tj. 1,8 m, 3,6 m lub 5,4 m w taki
sposob, aby w rzgdach byta zapewniona ostateczna jednakowa wysokos¢ wszystkich stojakow,

b) podtuznice wyzszej kondygnacji powinno si¢ montowa¢ dopiero po zakonczeniu montazu porgczy kondygnacji bezposrednio nizej potozone;j,

¢) poprzecznice powinny by¢ zaktadane po umocowaniu podtuznie.

Rusztowania o wysokosci przekraczajacej 7,2 m wymagaja st¢zen z rur o dlugosci 3,6 m. W rusztowaniach niskich stosuje si¢ stezenia tylko w

plaszczyznie pionowej — co piate przgsto, tj. co 10 m. W rusztowaniach wysokich stosuje si¢ stgzenie pionowe co drugie przgsto do potowy wysokosci, a

na calej wysokosci rusztowania — co czwarte przgsto. St¢zenia poziome nalezy zaktadaé co 10 m liczac od pierwszej kondygnacji nad terenem. Montaz

stgzen nalezy rozpoczyna¢ po zmontowaniu I i IT kondygnacji rusztowania oraz po doktadnym sprawdzeniu prawidlowego potozenia wszystkch elementow

rusztowania.

Przed rozpoczgciem montazu III kondygnacji rusztowania nalezy umocowac I i II kondygnacj¢ do $cian budowli. Rusztowania nalezy oprze¢ o $ciang

budowli przez dosunigcie poprzecznie do lica $ciany lub do statych elementow konstrukcyjnych budowli. Zakotwienie rusztowania powinno by¢ wykonane

W sposob uniemozliwiajacy oderwanie rusztowania od $ciany budowli pod dziataniem np. sity wiatru, mimosrodowych obciazen statycznych, obciazen

dynamicznych lub ew. nieréwnomiernego osiadania rusztowania. Kazde zakotwienie powinno wykazywaé¢ wytrzymato$¢ na wyrywanie nie mniejsza niz 250

kG. Zakotwienie nalezy umieszcza¢ symetrycznie na catej powierzchni rusztowania, przy czym odleglo$¢ miedzy kotwieniami w poziomie nie powinna

przekraczaé¢ 5,0 m, a w pionie 4,0 m. Rusztowanie przyscienne o dtugosci mniejszej od 10 m trakto wa¢ nalezy jako nietypowe, wymagajace

opracowania projektu uwzgledniajacego odpowiednie wzmocnienia i dobre zakotwienie.

Kotwienie rusztowania przy zastosowaniu stalowych rozpor okiennych mozna stosowa¢ w budynkach, ktorych mury sa wykonane z cegty peinej lub sitowki

(klasy min. 75) i na zaprawie marki min. 30.

Piony komunikacyjne powinny by¢ wykonywane jako oddzielne segmenty rusztowania, ale ztaczone z nig w trwaly sposob. Odlegtos¢ migdzy pionami

komunikacyjnymi nie moze przekracza¢ 40 m, a odleglo$¢ stanowiska pracy najbardziej oddalonego od srodka pionu komunikacyjnego nie moze

przekracza¢ 20 m. Piony powinny by¢ montowane jednocze$nie ze wznoszeniem rusztowania. Piony komunikacyjne powinny by¢ wyposazone w:

drabinki, ktorych porgcze powinny wystawac o 40 cm ponad poziomem pomostu roboczego,

- plyty warstwowe z porgczami ochronnymi. Daszki ochronne i inne zabezpieczenia nalezy wykonywa¢ zgodnie z przepisami bhp. Rusztowanie rurowe

powinno by¢ zabezpieczone instalacja odgromowa . Przebiegajace w poblizu montowanego lub demontowanego rusztowania napowietrzne linie

energetyczne powinny by¢ wyltaczone spod napigcia naokresprac montazowych.

Ustalono, ze do montazu rusztowania najodpowiedniejsza ilo$ciowo jest brygada
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Pierwsza czynno$cig jest ustalenie kolejnosci rozbiorki — przez kierownika robdt z majstrem nadzorujacym prace brygady.

W czasie rozbiorki na rusztowaniu i w jego poblizu nie moga przebywac¢ pracownicy niezatrudnieni przy rozbiorce.

Rusztowania stojakowe rozpoczyna si¢ demontowaé od odejmowania porgczy bortnicy i krzyzulcOw najwyzszego pomostu, a nastgpnie rozbiera si¢ pomost,

zdejmuje leznie i schodnie. Wszystkie elementy opuszcza si¢ na linach przez krazki lub przez

przetaczanie.

Rozbioérke rusztowan drabinowych rozpoczyna si¢ od zdejmowania krzyzulcow i porgczy,

5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
5.1 Odbiér rusztowan
Przed rozpoczgciem czynno$ci zwigzanych z odbiorem cato$ci wykonanej konstrukcji rusztowania powinny by¢ najpierw sprawdzone elementy rusztowania i
materiatu uzyte do konstrukcji. Materialty powinny by¢ sprawdzane na podstawie za§wiadczen z kontroli (atesty) stwierdzajace zgodnos$¢ zastosowanych
materiatéw i czgséci sktadowych z wymaganiami ,,Warunkoéw technicznych wykonania”. W szczeg6lnosci powinny by¢ sprawdzone protok 6ty zaktadu
produkcyjnego odno$nie przeprowadzonych badan wytrzymatosciowych rur na rozcigganie i na zginanie oraz ztaczy na rozcigganie.
Odbidr catoéci rusztowania polega na stwierdzeniu prawidtowo$ci montazu konstrukcji rusztowan i jego wymiarow, prawidlowego stanu technicznego
uzytych elementow oraz zgodnosci z wymaganiami ,, Warunkow technicznych wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych”.
Rusztowanie moze by¢ przekazane do uzytku po komisyjnym przyjeciu zmontowanego rusztowania na podstawie protokétu zdawczo -odbiorvzego oraz
stosownym wpisie do dziennika budowy.
Na rusztowaniu nalezy powiesi¢ tabliczk¢ znamionowa okre$lajaca dopuszczalne obciazenia pomostow roboczych.
5.2 Przeglad rusztowan
W trakcie eksploatacji rusztowania powinny by¢ poddawane nastgpujacym przegladom :
. codziennie przez brygadziste uzytkujacego rusztowanie,
. co 10 dni przez konserwatora rusztowania
. doraznie przez komisj¢ z udziatem Inspektora nadzoru, majstra budowy i brygadzisty uzytkujacego rusztowanie.
Badania dorazna nalezy przeprowadza¢ po silnych wiatrach, burzach, dtugotrwatych opadach atmosferycznych, lub innych przyczyn grozacych bezpieczenstwu
wykonywania robot budowlanych, bezpo$rednio po ustaniu dzialania danej przyczyny i przed dopuszczeniem do wykonywania robdt na rusztowaniu. Wyniki z
przegladu nalezy wpisa¢ do dziennika budowy.

5.3 Dopuszczalne odchylki

Dopuszczalne odchytki wierzchotkéw stojakéw ram powinny nie przekraczac :

. 15 mm przy wysokosci rusztowania ponizej 10 m,
. 25 mm przy wysokosci rusztowania rownej i powyzej 10 m.
Odchytki od pionu ramy w poziomie kondygnacji nie powinno by¢ wigksze niz 10 mm.
Odchyiki od poziomu ram poziomych oraz podtuznic wzdtuz osi podtuznej rusztowania nie moze by¢ wigksze niz +/- 50 mm.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa
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Jednostka obmiarowa dla rusztowan sa metry kwadratowe zarusztowania powierzchni.
6.2. Zasada obmiaru
Szczegodlowe zasady okresla KNR 02-02 rozdziat 16.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Roboty przy rusztowaniu
Cena jednostkowa obejmuje :

. zapewnienie niezbgdnych czynnikéw produkcji,

. wykonanie robot podstawowych oraz robot i czynnosci pomocniczych,

. zakup materiatow,

. montaz, demontaz i przestawienie rusztowan,

. oczyszczenie stanowisk pracy,

. wyniesienie materiatu z rozbiorki w miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru,
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| B-3_SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH |

[ Grupa robot - 45.1 |

[ Klasa robot - 45.12 |

Kategoria robot - Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty obiektow
kubaturowych w gruntach kat. |-V kod CPV 45112400-9

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych i matej architektury realizowanych w obrgbie
placu budowy.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ziemnych przy wykonywaniu wykopoéw pod
fundamenty obiektow budowlanych kubaturowych.
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot ziemnych zwigzanych z budowa kolei, drog samochodowych, budowli wodnych i robot melioracyjnych oraz
robot zwiazanych z zakladaniem rurociagdéw lub instalacji - wykonywanych poza placem budowy.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji obiektow kubaturowych i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
1.4. OKkreSlenia podstawowe
1.4.1. Wykop fundamentowy dla obiektéw budowlanych kubaturowych okresla dokumentacja, ktora powinna zawiera¢:
- rzuty i przekroje obiektow,
- plan sytuacyjno-wysokosciowy,
- nachylenie skarp statych i roboczych w wykopach i nasypach,
- sposOb zabezpieczenia i odwodnienia wykopow,
- wyniki techniczne badan podtoza gruntowego,
- szczegbtowe warunki techniczne wykonania robot (np. wymagane zaggszezenie zasypki, nasypu itp.).
1.4.2. Glgboko$¢ wykopu - roznica rz¢dnej terenu i rz¢dnej dna robot ziemnych po wykonaniu zdjgcia warstwy ziemi urodzajnej.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.
1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow,
potozony w obrgbie obiektu kubaturowego.
1.4.7. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypow, potozone poza placem budowy.
1.4.8. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntdw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.
1.4.9. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
ls=pd/pds
gdzie:
Pq - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m®),
pa - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, okre$§lona w normalne;j
probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN-77/8931-12 [5] (Mg/m®).
1.4.11. Wskaznik roznoziarnisto$ci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:

U=d60/d10
gdzie:

dgo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm), dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).
1.4.12. Pozostale okreslenia podstawowe i definicje wynikajace z polskich norm, przepisow i literatury technicznej:
- dziennik budowy - dokument wydany przez odpowiedni organ nadzoru budowlanego zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
- kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu,
- ksigzka obmiaru - ksigzka z ponumerowanymi stronami, stuzgca do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ewentualnie dodatkowych zatacznikow; wpisy w ksiazki obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru,
- laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakos$ci
materiatlow oraz robot,
- polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy,
- projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji projektowej.

2. MATERIALY (GRUNTY)-OG()LNE WYMAGANIA

2.1. Zrédia uzyskania materialéw (gruntu)

Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatlow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagty spetniaja
wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych organow wtadzy na pozyskanie materiatlow z jakichkolwiek zroédet miejscowych,
wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji
zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.
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Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakickolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot, chyba ze
postanowienia ogolnych lub szczegétowych warunkow umowy stanowia inacze;j.
Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazaf Inspektora nadzoru.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegolnione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jako$¢ i wlasciwosé do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
2.4. Zasady wykorzystania gruntow
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypek. Grunty przydatne do budowy
nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objgtosci robot ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora nadzoru wywiezione
przez Wykonawcg poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie
prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia rtOwnowaznej objgtosci gruntow przydatnych ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inspektora nadzoru.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odklad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do
obowiazkow Zamawiajacego, o ile nie okre§lono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor nadzoru moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych
czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

3.2. Sprzet do robot ziemnych
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu do:
- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zry-warki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
- sprzgtu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora
nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.
4.2. Transport gruntéw
Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i
zatadunku oraz odlegto$ci transportu. Wydajnos$¢ srodkdéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o
ile zwigkszone odleglo$ci nie zostaty wezesniej zaakceptowane na pis$mie przez Inspektora nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosé¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastegpstwa jakiegokolwiek bigedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatlow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego Wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
5.2. Dokladno$¢ wyznaczenia i wykonania wykopu
Kontury robét ziemnych pod fundamenty lub wykopy ulegajace pozniejszemu zasypaniu nalezy wyznaczy¢ przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.
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Przy wykonywaniu wykopoéw pod fundamenty budynkéw zasadnicze linie budynkow i krawedzi wykopdéw powinny by¢ wytyczone na tawach ciesielskich,
umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych robot ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno by¢ sprawdzane przez nadzor techniczny
Inwestora i potwierdzone zapisem w dzienniku budowy.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadno$cia do +/- 5 cm dla wyznaczenia charakterystycznych punktow zatamania.

Odchylenie osi wykopu lub nasypu od osi projektowanej nie powinno by¢ wigksze niz +/— 10 cm. Roznice w stosunku do projektowanych rzgdnych robot
ziemnych nie moze przekroczy¢ +1 cmi- 3 cm.

Szeroko$¢ wykopu nie moze r6zni¢ sig¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +/- 10 cm, a krawgdzie wykopu nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rdzni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgboko$¢ nierownosci na
powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa.

5.3. Odwodnienie wykopéw
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania robot ziemnych.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny rowkow odwadniajacych, umozliwiajacych szybki odptyw wod z wykopu.

Zrédta wody odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robot
ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robét
6.1.1. Program zapewnienia jakoS$ci
Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie roboét zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.
Program zapewnienia jakosci bgdzie zawierac: a) czg$¢ ogolng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegodlnych elementdw robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposob oraz formg¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,
czgs¢ szczegOlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-
kontrolne,
- rodzaje i iloé¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow robot,
- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrocic na:
* wiasciwe ujgcie i odprowadzenie wod opadowych, .
« wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkow wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jakosci wykonania robot
Czynno$ci wchodzace w zakres sprawdzania jako$ci wykonania robot okreslono w pkt. 6.1.
6.3. Badania do odbioru wykopu fundamentowego
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 3.
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Tablica 3
Lp. Badana cecha Minimalna cze¢stotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szerokosci wykopu ziemnego Pomiar ta$ma, szablonem, tata o dtugo$ci 3 m i poziomicg lub
niwelatorem, w odstgpach co 20 m
2 Pomiar szeroko$ci dna wykopu
3 Pomiar rzgdnych powierzchni wykopu
ziemnego
4 Pomiar pochylenia skarp
5 Pomiar rownosci powierzchni wykopu
6 Pomiar rownosci skarp
7 Pomiar spadu podtuznego powierzchni Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstgpach co 20 m oraz w punktach
wykopu watpliwych

6.3.2. Szeroko$¢ wykopu ziemnego

Szeroko$¢ wykopu ziemnego nie moze ro6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz + 10 cm.

6.3.3. Rzedne wykopu ziemnego

Rzgdne wykopu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rz¢dnych projektowanych o wigeej niz
-3cm lub +1 cm.

6.3.4. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%
wartos$ci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.5. Rownos$¢ dna wykopu

Nieroéwnosci powierzchni dna wykopu mierzone fata 3-metrowa nie moga przekraczac
3cm.

6.3.6. Rownos$¢ skarp

str. 15




Nieréwnosci skarp, mierzone tata 3-metrowa nie moga przekracza¢ £10 cm.
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostana odrzucone. Jesli materialy, nie spetniajace wymagan zostana
whbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inspektor nadzoru moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wptywu na jako$¢ robot i ustali zakres i wielko$¢
potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Blgdne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robot bgdzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.
7.2. Zasady oKkreslania iloSci robét
Diugoséci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.
Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja inaczej, objgtosci beda wyliczone w m jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj wg objetosci wykopu w
stanie rodzinnym.
W przypadkach technicznie uzasadnionych, gdy ilo$ci robot ziemnych obliczenie wg obmiaru w wykopie nie jest mozliwe, nalezy jak ilo§¢ oblicza¢ wg obmiaru na
$rodkach transportowych lub nasypie z uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia gruntu, podanym w tablicy nr 1 z tym, Ze dolne warto$ci stosowaé w
nasypach przed ich zaggszczeniem, a gorne przy obliczaniu objgtosci na jednostkach transportowych.
Ilo$ci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami ST.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagajg badan atestujacych, to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wdrazania
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST. Bedzie utrzymywacé to wyposazenie, zapewniajac w sposob
ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary bgda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi w karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca,
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiazki obmiardéw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogodlnego postgpu robot.

Obioru robot dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajacego.

Gotowos$¢ danej czg$ci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowa-

dzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad, jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu

do ich ilosci, jakosci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyj¢tych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i w. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, zgodnie z ST i w. PZ],
opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.,,0dbidr ostateczny
robot".
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozy cji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bgda obejmowac:
* robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,
* warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
* warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
+ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Organizacja ruchu
Koszty zwigzane z organizacja ruchu obejmuja:
a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami, projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inspektora nadzoru i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpie
czenstwa ruchu, -
c) oplaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukcjg¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikow, barier, oznakowan i drenazu,
f) tymczasowa przebudowg urzadzen obcych. Koszt utrzymania organizacji ruchu:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i $wiatet.
Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:
a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
c) koszty zwigzane z organizacja ruchu publicznego.

b

=

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
B-02.01.01 Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow pod fundamenty
obiektow kubaturowych w gruntach kat. I-V
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.

I B-4 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH I

[ Grupa robot - 455

IKlasarobét - 4550

I Kategoria robét - Wynajem sprzetu kod CPV 45500000-5

Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania sa warunki techniczne wynajmu sprzg¢tu wraz z operatorem

Zakres stosowania

Warunki techniczne dotycza:
wywozu odpadow z terenu budowy,
przewo6z materialow niezb¢dnych do realizacji zadania,

1. MATERIALY
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nie dotyczy

2. SPRZET

2.1 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takich narzedzi, ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na jako§¢ materiatow i wykonywanych robot oraz beda
przyjazne dla $rodowiska.

3. TRANSPORT
Do transportu materialow stosowac nastgpujace sprawne technicznie $rodki transportu:
-samochéd dostawczy samowytadowczy o tadownosci 5 ton.

4. WYKONANIE ROBOT
Zatadunek materialow pochodzacych z rozbiorki odbywac si¢ moze r¢cznie lub mechanicznie.

5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
nie dotyczy

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla robét transportowych sa tony.

6.2. Zasada obmiaru

Zasady przedmiarowania nalezy przyja¢ wg. KNR-u dla wywozu materiatow odpadowych z terenu budowy.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Roboty transportowe

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczalttowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone
dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

* robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

* warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i transportu na teren budowy,

» warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z towarzyszacymi Kosztami,

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8. PRZEPISY ZWIAZANE
nie dotyczy
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